
Sta rosta Zielonogórski

u|. Podgórna 5 65-057 zie|ona Góra

Zielona Góra 20l l.05.18

P.W. GEOMETRA Sp. z o.o.
Ul. Szkolna 9
ó6-100 Sulechów

P22D.7120.77.2011.ST

Na podstawie art. 10ust.5 Ustawy z dn.20 czerwca 1997r Prawo o ruchu
drogowym (tekst jednolity Dz. U. Nr l08, poz' 908 z 2005r. z pńźn. zm.),_w ruiązku
z $ 8 , ust. 2, pkt' 1' lit. a lub b Rozporządzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 września
2003r.w sprawie szczegółowych warunków zarządzania ruchem na drogach oraz
wykonyrłania nadmru rcd Ęm zarzĄzanern (Dz. U. Nr 177 poz' 1729) po rozpatrzeniu
wniosku z dnia 16.05.201 lr'.(data wpĘwu) firmy:P.W. GEOMETRA Sp. z o.o., u|. Szko|na
9' 66.100 Sulechów, jako otgm znządzający ruchem na drogach powiatowych i gminnych

za tw ie rdzam
projekt Ęmczasowej organizacji ruchu i zabezpieczenia robót na czas remontu kanalizacji
sanitarnej w obrebie pasa drogowego dróg powiatowych nr 3805F ul. Jana Pawła II' 1201F
ul. Pomanska i 31.go Stycznia w Sulechowie oraz w obrębie drogi gminnej - ul. Walki
MłodycĘ oraz drogi gminnej (dz. nr 610/1)

1) Stosownie do przepisów zawartych w $ 12 ust' 1 c1towanego wyżej rozporz-ądzena,
jednostka realizująca organizację ruchu powiadomi co najmniej 7 dni przed dniem
wprowadzania organizacji ruchu:

a) Powiatowy Zielonogórski Zarząd Dróg z siedzibą w Cigacicach
b) Komendę Miejską Policji w Zielonej Górze
c) Gminę Sulęchów
2) Wprowadzając w/w olganizację ruchu na|eĘ uwzg|ędnić uwagę Gminy Su|echów

z opinii nr B2.IL7221.12.20112 dnia 16.05.2011r-
2) Zatwierdzona wyżej orgaruzacja ruchu powirma zostać wprowadzona do dnia

31 grudnia 2011r. -$ 8 ust.7 w/w rozporządzenia.
4) Jeżeli w terminie co najmnĘ siedmiu dni od upłyrłu terminu o którym mowa w pkt' 2

zatwierdzonego projektq brak jest zawiadomienia o wprowadzeniu organizacji ruchu,
Powiatowy Zielonogórski Zarząd Dróg z siedziĘ w Cigacicach działając w imieniu
Starosty Powiatu Zielonogórskiego poinformuje wnioskodawcę o utracie ważności
zatwierdzonej organizacji ruchu . $ 12 ust. 4 wlw rozprządzenila.

W załączeniu z-łvtot jednego egzemp|arzaww. projektu organizacji ruchu.

Do wiadomości:
l. Komenda Miejska Policji

w Zielonej Górze
2. ala J-J.

NIP: 973-08-21-613 starosta@ powiat-zielonogorski.pl Tę|. (+48) 68 45-27.575
Reło 970777619 www.oowiat.zaelonooorskj.ol Fax (+48) 68 45-27-500



PROJEKT TYVICZASOWEJ
ORGANIZACJI RUCHU

T SPOSOBU Z.ABE7'PIECZENIA ROBOT

NAZWA INWESTYCJIRemont kan alizacji sanitarnej w
obrębie pasa drogowego drÓg powiatowych - u|. 31-go
Stycznia, Poznariska i Jana Pawła II w Su|echowie

Z,AR.Z,ĄDCA DRoGr - Powiatowy Zie|onogÓrski Zarząd
DrÓg zls w Cigacicach
Gmina Su|echÓw

ZawartoŚÓ opracowania:

1.
)
a .

Opis techni czny
Organizacja ruchu na planie sytuacyjnym w skali 1:500

oPRACowAŁz
Andrzej Zurek



PODSTAWA OPRACOWANIA

o Dokumentacja projektowa

o Mapa sytuacyjno . wysokościowa w skali 1:500

o Wizja lokalna w terenie

o Uzgodnienia

o Rozpo rządzenie Ministra Infrastruktury Z dnia 23 września
2003r. w sprawie szczegÓłowych warunkÓw zarządzania
ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad Ęm
zarządzaniem
(Dz.U. Nr |77,poz.1729 z dnia 14 pażdziernika 2003r.)'

o Prawo o ruchu drogowym



OPIS TECHI{ICZI\Y

o Przeznaczenie i program uĘtkowy

. Organizacja ruchu



OPIS TECHNICZNY

1. Charakterystyka techniczna drogi i warunkÓw ruchu.

Przedmiotem opracowania jest koncepcja orgar zacji ruchu na czas remontu

kanalizacji sanitarnej w obrębie pasa drogowego drog powiatowych _ ul. 31-go

Stycznia, Poznanska i Jana Pawta II w Sulechowie.

Drogi powiatowe na odcinku prowadzonych robot posiadają naw. bitumicZną

oraz naw. z kostki granitowej o szer 6,0 - 8,0m zwydzielonymi chodnikami.

SposÓb zabezpieczenia i oznakowania miejsca prowadzonych robÓt, a takŻe

zakres ograniczenia ruchu wynika z projektu technicz;.uego) technologii robÓt

oraz warunkÓw drogowych.

Przyjęte romviązania mają na celu Zapewnienie bezpiecze stwa ruchu jego

uczestnikom oraz osobom wykonującym roboĘ drogowe.

2.Organizacia ruchu.

Roboty prowadzone będą w jezdni ul. 3 1-go Stycznia, co wiąźe się

koniecznościąjej całkowitego zamknięcia na odcinku od budynku nr 4 do korica

łvyspy kanalizującej ruch na skrzyźowaniu z ul. Poznariską i Jana Pawła II. W

związku Z tym zamknięte zostaną wloĘ na w/w odcinek ulicy poprzez

ustawienie zapÓr drogowych U-20b ze światłami ostrzega'wcrymi U-35 koloru l

czerwonego oraz zakazem ruchu B- 1. Ponad to dodatkowo umieszczone zostaną i

tablice kierujące IJ-3cl U-3d oraz oznakowanie objazdu. obj azd z u|. i,-*o

Stycznia nastąpi poprzez skierowanie ruchu pojazdÓw na drogę gminną koto

wieĘ ciśnieri do ul. Poznariskiej a następnie do ul. Jana Pawła II. w rwiąrku z

objazdem ustawione zostaną znaki prowadzące na drodze objazdowej F-9.



Dodatkowo wprowadzone zostanie oznakowanie pionowe znakami A-14, B-33

(30 kmA), B-21 i B-fŻ, oraz znaki D-4a.

W obrębie sV'rryŻowania ul. Poznanskiej i Jana Pawła II roboty prowadzone

zostaną metodą połowkowego zamknięcia z zastosowaniem sygnali zacji,

świetlnej. Dojazd do ul. Walki Mtodych od str. Jana Pawła II , oraz do ul. 31-

go Styc zniabędie zamknięty pop rzezustawie nLe Zapor U-20 b ze światłami U-35

barwy czerwonej oraz znakiem B- 1 . Dojaz do w/w ulic będzie mozliwy od ul.

Skłodowskiej i ul. 3 1.go Styczni a. Zostano tam zamontowane znaki A- 1 4 oraz

D-4a. Wszystkie pozostałe przejścia poprzec 7rle przez drogę wykonane zostaną

metodą połowkowego zamknięc ia.

Znako ostrzegawcze ustawic w odległości 50 _ 100 m od miejsca prowadzonych

robÓt.

Znaki naleĄ umocować na stupkach stalowych o przekroju okrągĘm, na

r,vysokosc 2,20 m. odległośc znakow od krawędzi jezdni powinna wynosić od

0,50 do 2,0m.

Zapory drogowe . dfugośc zapor powinna być dostosowana do występujących

potrzeb, |ecz nie moze być krotsza niŻ 0,75m. Zapory naleĘ umocować na

wysokości od 0,9 do I,20 m, mierząC po poziomu nawierzchni drogi do gornej

krawędzi zapory.

Po zako czeniu robÓt teren na|eĘ prrywrocić do stanu pierwotnego.

TIWAGI KOI\COWE:

Na rysunku pokazano sposÓb zabezpieczenia pasa drogowego. Za zgodność

oznakowania ze schematem pokazanym w tym opracowaniu oraz j.go

kompletność przez cĘ czas trwania robot odpowiada kierownik budowy.

Przed przystąlieniem do robÓt wygro dzic teren robÓt oraz oznakować zgodni e Z -

załączonym p l anem sytuacyj nym.

* Wszystkie urządzenia bezpieczet'rsfwa ruchu u$'e do zabezpieczenia

i oznakowania robÓt powinny być dobrze widoczne zarowno w dzieri jak



*

*

*

*

i w nocy oraz utrzymane w nale$ym stanie przez caŁy okres trwania

robÓt.

Znaki drogowe uĘte do Ęmczasowej organizacji ruchu powinny być

fypu ,,duże,', wYkonane z materialÓw odblaskowych .

Konstrukcja stojakÓw uzytych do urządzen bezpieczeristwa ruchu

powinna zapewniać ich stabilność.

osoby pracujące w pasie drogowym powinny być ubrane w odzieŻ

ostrzegawczą koloru pomara czowego wyposaŻoną w elementy

odblaskowe o barw\e Żohej lub pom aranczowej.

Po zakonczeniu robÓt na|eĘ uporządkować pas drogowy, ^^Iracając

uwagę na prawidłowe prrywrÓcenie pasa drogowego do stanu

pierwotnego.

3. Termin wvkonania robÓt

Termin wprow adzenia Ęmczasowej or ganizacj i ruchu :

do 3 0.07 .201 I r.

Term in przywroc en i a poprzedn i ej or ganizacj i ruchu :

do 3 I .12.2011r.

4.Podstawa opracowania

Niniejszy projekt organizacji ruchu został' opracowany zgodnie

zRozporządzeniem Ministra Infrastruktury z dnia13 września f003r. w sprawie

szczegÓłowych warunklw zarządzania ruchem na drogach ( Dz.U. nr 1]7 z dnia

14 paździe.rnika f003r.,poz. 1729), Rozporządzeniem Ministra Transportu i

Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnętrznych i Administracji z dnia 31 lipca.

2002r. w sprawie znakÓw i sygnałÓw drogowych ( Dz.U. m I70 Z dnia 12

października 200fr. poz. 1393).

OPRACoWAŁ:

Andrzej Zurek
--Ł,.4ą---







Sygnaliacja świet|na

1) Dla odcinka 150m.

Pffito długosć drogi ewakuacji 1s m (150 + 20 + 20).
Minimalny czas mi$zfzielony wynosi:

hn.Etcż+krtd66

gdzb:

t"ż czas bulania
(przyięto t.ż=3s),

sygndtl żołtego d|a stumienia ewakuujpgo

t {O - czEts ewakuacii sbumieniai Wzapunkt kolizii ze shlmieniem j,

tdGD - czźls dojazdu sbumienia j do punktu ko|Ęi ze sbumieniem i.

t (i,il = l{j) + lo
=u.lil-_

gdzb:

|.ti,il - długcć drogi ewakumii (przyięto le(i,j)= 150 + N + 20 =190,0m)
|p - dfugość pojazdu (przyięto |p=16,0 m)
v"[r) - pĘdkmć ewakuacii (przyięto v.0 =30 km/h = 8m/s)

t"(i,il=tff'75s

natomiret

to(i,j) = Pfld(ii)) +1,5
a gdzie:

ld(ij) - dfugośr drogi dolazdu sbumienia j od linii zatzymania do punktu ko|Ęi ze stumieniem i (przyięto
ld(i,j) = 10,0 m),

s|ę



a -zak|adane maksyma|ne przyspieszenie pojazdów sbumienia dojazdowego (pr4jęto a=3,5 mĘ,

b( i j )= lx l0+1,5 =2,5s
ąĘ

wlęc

t mn = 3s + 25,75s - 2,5s = 26,25 s

przyjęto tm = 27 s

Pr4ięto nasĘpujryy prcgmm sygna|izacji:

Czas Światła zie|onego G=50s, d|ugość cyklu T=148s, czas międzyzie|onY tm=27s.

= l54s

SYGNATY

Zelony
Gzenvony
W
Czerwony z Źóltym

Do ozlakowania na|eży zasbsować znaki o jedną gruę wie|kości tłyższą nż sbsowane na danym
odcinku drogi.

Zapory drogowe U.?łJzabąiwtiące miejsce rcbót na|eży umocować na wysokąści od 0'9 - 1,10 m
mieząc od pozbmu nawierzd|nijezdni do pozbmu gómej kra@zi zapory.

Za 4odność oamkowania ze schematem pokazanym w tym opracowaniu oraz jego komplehosc caly
czas trurania roMt odpowiada kiemvmik budowy.
Wgysd<ie uzdzenia bezpieczeństwa ruchu użyb do zabezpieczenia i oaakowania mbót powinny
być dobrze widoczne zańwno w dŻeń iak i w nocy oraz utrzymane w na|eżytym stanie przez caly
okrcs trvania rcbót,

f.
H

tr'\t

Dfugeść cyk|u




